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1 CAN Anschliisse

1. CAN Anschlusse

M12 Connector

Beschreibung

1 CAN-GND
2 +9...30 VDC Versorgungsspannung
3 GND (0V)
4 CAN_H
5 CAN_L
Pinout
1) CAN-GND o
2) +V
3) oV =
4) CAN-H
5) CAN-L

R67042.0001

DE -4



2 Kurzhinweis CAN-Befehle

2. Kurzhinweis CAN-Befehle

2.1 PDO-Ausgang C100
COB-ID Len DO D1 ‘ D2 D3

0x180+ID| 4 |OXAA |OXxAA |OxBB | OxBB
(LSB) | (MSB) |(LSB) |(MSB)

0x280+ID | 4 |O0xZl |OxZl |OxZ2 |OxZ2
(LSB) | (MSB) |(LSB) | (MSB)

2.2 PDO-Ausgang D125

0x180+ID | 4 |OxAA |OxAA |OxBB |OxBB |0x00 |0x00 |Ox00 | Ox00
(LSB) | (MSB) |(LSB) |(MSB)

0x280+ID | 4 |O0xZl |OxZl |OxZ2 |OxZ2 |0Ox00 |Ox00 |Ox00 | Ox00
(LSB) | (MSB) |(LSB) |(MSB)

P gibt die aktuelle Position abhéngig von der getatigten Einstellung, in einer Auflésung von
beispielsweise 0,1 mm Schritten, an. Der Suffix ,0xAA“ und ,,0xBB* reprasentiert die Kanale ,A“ und
,,B“.

Beispiel:

Bei einer Auflésung von 0,1 mm.

PO = 0x10, P1 = Ox27

P = 0x00002710 (10000 dezimal) = 1000 mm

Der Kanal B verhalt sich gleich, jedoch typischerweise in umgekehrter Reihenfolge. Das heil3t, die
,Null“ Position besitzt den Wert 4700 mm und der Endwert besitzt den Wert 0.

2.3 Werkseinstellung

Typ Slave ‘
ID 0x04
Baudrate 250 kbit/s

2.4 Network Management Services

2.4.1 Start remote mode
COB-ID Len DO \ D1
0x000 2 |oxor |ID

Betriebszustand: Operational mode
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2 Kurzhinweis CAN-Befehle

2.4.2 Reset Node
COB-ID Len DO \ D1
0x000 2 |oxs1 |ID

Betriebszustand: Preoperational mode

2.5 Anderung der Baudrate SDO!

COB-ID \Len DO D1 \ D2 D3 \ D4 D5 D6 D7
0x600+1D | 8 |Ox2F | o0x00 |0x30 |o0x00 |BR 0x00 | 0x00 | 0x00

BR ‘ Baudrate
1 Mbit/s
500 kbit/s
250 kbit/s
125 kbit/s
100 kbit/s
50 kbit/s
20 kbit/s
10 kbit/s

N[O | B~ W|IN|O

2.6 Anderung der Node-ID'

COB-ID \ Len DO D1 \ D2 D3 \ D4 D5 D6 D7
0x600+ 1D | 8 |Ox2F | Ox01 |0x30 |0x00 | Node-ID |0x00 | O0x00 | OX00
Node-ID: 1...127

1 NB: Anderungen an der ID und Baudrate, erst nach Speicherung und Neustart wirksam.
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3 Version mit Neigungssensor

3. Version mit Neigungssensor

+180°

3.1 Setzen und Zurucksetzen des 0° Punkts

COB-ID Len DO D1 D2 ‘ D3 D4 D5 D6 D7

Setzen | 0x600 + ID 8 | 0x2B | 0x13 |0Ox60 |0Ox01 |0Ox00 |Ox00 |Ox00 |0Ox00
Zurlck- | 0x600 + ID 8 | 0x2B | 0x13 |Ox60 |Ox00 |0Ox00 |Ox00 |Ox00 |0Ox00
setzen

3.2 Richtungsanderung?

COB-ID Len
0x600 + ID 8 | Ox2F 0x26 0x61 0x00 DR 0x00 0x00 0x00
DR Richtung ‘
0 Clockwise (cw)

Counter Clockwise (ccw)

3.3 Setzen und Riicksetzen des asynchronen Ausgang?

Len D]0)
Setzen | 0x600 + ID 8 Ox2F | 0Ox28 | 0Ox61 |Ox00 |Ox01 | OxO00 | Ox00 | Ox00
Zurick- | 0x600 + ID 8 Ox2F 0x28 0x61 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00
setzen

3.4 Lesen der Firmware Version?

COB-ID \Len
0x600+1D | 8 |Ox41 |Ox0OA |0x10 |0x00 |0x03 |0x00 |0x00 | 0x00

2 Anderungen werden erst nach der Speicherung wirksam.
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3 Version mit Neigungssensor

3.5 Wechsel zwischen +180° und 360°2 (default 360°)

COB-ID Len DO D1 DY ‘ D3 D4 D5 D6 D7
+180° 0x600 + ID 8 Ox2F 0x27 0x61 0x00 0x01 0x00 0x00 0x00
360° 0x600 + ID 8 Ox2F | Ox27 | O0x61 |Ox00 | Ox00 |OxO00 | Ox00 | Ox00

3.6 Anderung des Cycletimer in [ms]3

COB-ID \Len DO D1 D2 D3 D4 D5 \ D6 \ D7
0x600 +ID | 8 |0x23 |0x00 |0x30 |0x05 | msCycleL | msCycleH | 0x00 | 0x00

Der Cycletimer kann Werte von 20 bis 500 ms annehmen.
Bsp.: Fur einen Cycletimer von 500 ms miissen sie einen hexadezimalen Wert eintragen.
Dec(500) = Hex(1F4)

= D4=F4

= D5=01

3.7 Speichern

COB-ID Len
0x600 + ID 8 | Ox23 0x10 0x10 0x01 0x73 0x61 0x76 0x65

3 Anderungen werden erst nach der Speicherung wirksam.
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